Guantes de seguridad de maxima destreza y sensibilidad
para la manipulacion mas delicada

Los guantes MULTITASK sin costuras de Safety Jogger estan
disefiados para manipulaciones delicadas y ligeras para las que
se requiere la maxima comodidad y destreza. Disponible en
poliéster negro o blanco con recubrimiento de poliuretano negro
o blanco, segun la actividad requerida. Estos guantes se sienten
como una segunda piel para proporcionar la maxima precision.

Nivel de rendimiento 4131X
Forro POLIESTER DE CALIBRE 13
Revestimiento PU
Rango de tamafo EU 6-12
Estandar EN ISO 21420:2020
EN 388:2016
EN IS0 21420 EN 388:2016
] '
4131X 4131X
Industrias:

Montaje, Automotor, Quimica, Limpieza, Construccién, Logistica,
Mineria, Petréleo y gas, Produccion, Tactica
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Nivel de rendimiento 4131X

EN388:2016

a. Resistencia a la abrasion (ciclos)
b. Resistencia al corte (factor)

c. Resistencia al desgarro (newton)

d. Resistencia a la perforacion
(newton)

EN IS0 13997 (TDM-100 test)

e. Resistencia al corte de la hoja recta
(newton)
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a. Resistencia a la abrasidn: basada en el nimero de ciclos necesarios para frotar el

guante de muestra.

b. Resistencia al corte: basada en el nimero de ciclos necesarios para cortar la
muestra a una velocidad constante con una cuchilla giratoria.

c. Resistencia al desgarro: basada en la cantidad de fuerza requerida para

desgarrar la muestra.

d. Resistencia a la perforacion: basada en la cantidad de fuerza requerida para
perforar la muestra con una punta de tamafio estandar.

e. Resistencia al corte segun la prueba TDM100, basada en el nimero de ciclos
necesarios para cortar la muestra a una velocidad constante con una cuchilla

deslizante.

Solutions for every workplace

INDUSTRIAL PROFESSIONAL TACTICAL TIGER GRIP

www.safetyjogger.com




